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1. 인버터에는 고전압 부분이 있습니다. 취급 시는 반드시 전원이 차단되었는지를 확

인하시기 바랍니다.

2. 인버터 내부에는 콘덴서에 의해 고압의 에너지가 저장되어 있습니다. 전원이 차단

된 후 약 3분 이상 기다렸다가 충전 LED(Charge Lamp) 가 꺼진 후에 작업을 하시기 바

랍니다.

3. 400V 계열 제품의 경우, DC FUSE가 POWER PCB내에 포함되어 있습니다.

FUSE가 OPEN 되어 있으면 전원을 입력하여도 KEYPAD가 DISPLAY 되지 않습니다.

이 경우에는 전원을 차단하고 3 ~ 5 분 정도 기다린 후 POWER PCB의 충전 LED(Charge

Lamp)가 꺼진후에 FUSE 상태를 확인하시기 바랍니다.

4. STARVERT-iG 시리즈에는 내부에 사용자가 변경할 부분이 없습니다. 내부 커넥터 등

의 착 탈은 하지 말아 주십시오.

또한 고장 시의 내부 수리는 허가된 전문 A/S 요원에게 맡겨 주십시오.

5. 인버터에 내전압 시험을 하지 않도록 해 주십시오.

6. 인버터 Power 단자대의 B1, B2는 제동저항  연결단자입니다. 제동저항 연결 이외의

용도로 사용하지 마십시오.

!! 주  의 !!
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SV008iG-1U SV015iG-1U인버터 형명

SV008iG-2U(S) SV015iG-2U

SV022iG-2U SV037iG-2U

최대 적용 전동기 [HP] 1 2 3 5

[kW] 0.75 1.5 2.2 3.7

출력 정격 용량[kVA] 1.9 2.9 4.2 6.1

정격전류[A] 5.0 7.5 11.0 16.0

최고 주파수 400 Hz

출력전압 단상입력인 경우 : 200~220 V, 3상입력인 경우 : 200~230V

입력 정격 전압 단상/3 상  200 ~ 230 V ( ± 10 % )

주파수 50 ~ 60 Hz ( ± 5 % )

제어 제어방식 공간 벡터 PWM

주파수 분해능 0.01 Hz

주파수 정도 Digital : 최고 주파수의 0.01 %,Analog : 최고 주파수의 0.1 %

V/F 특성 Linear, 2승 저감, User V/F

제동 토오크 100% 50% 20% 20%

과부하 내량 150 % 1 분간

토오크 부스트 0 ~ 20 % 설정 가능

운전 운전 방식 Key/ 단자대 선택 가능

주파수 설정 Analog : 0 ~ 10 V , 4 ~ 20 mA, 가변 저항

가감속 시간 0.1 ~ 999 초 ( 제 1, 2 가감속 선택 가능)

다단속 운전 8 속까지 설정 가능

다기능 입출력 다기능 입력 P1,P2,P3

다기능 출력 MO ( 주파수 도달, 스톨 , 과부하 경보, 저 전압 경보 중 선택)

보호 기능 인버터 트립 과전류, 과전압, 저 전압, 과부하, 인버터 과열, 전동기 과열,

CPU Error

스톨 방지 과전류 방지

순시 정전 15 msec 이하 : 운전 계속

15 msec 이상 : 자동 재시동 가능

사용 환경 주위 온도 -10  ~ 40 ℃

습도 상대 습도 90 % 이하 ( 이슬 맺힘 현상 없을 것)

고도 1,000 m 이하

냉각 방식 강제 냉각

STARVERT - iG 사양 (200V)
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인버터 형명 SV008iG-4U SV015iG-4U SV022iG-4U SV037iG-4U

최대 적용 전동기 [HP] 1 2 3 5

[kW] 0.75 1.5 2.2 3.7

출력 정격 용량[kVA] 1.9 3.0 4.2 6.1

정격전류[A] 2.5 4.0 5.5 8.0

최고 주파수 400 Hz

출력전압 380 ~ 460 V

입력 정격 전압 3 상  380 ~ 460 V ( ± 10 % )

주파수 50 ~ 60 Hz ( ± 5 % )

제어 제어방식 공간 벡터 PWM

주파수 분해능 0.01 Hz

주파수 정도 Digital : 최고 주파수의 0.01 %,Analog : 최고 주파수의 0.1 %

V/F 특성 Linear, 2승 저감, User V/F

제동 토오크 100% 50% 20% 20%

과부하 내량 150 % 1 분간

토오크 부스트 0 ~ 20 % 설정 가능

운전 운전 방식 Key/ 단자대 선택 가능

주파수 설정 Analog : 0 ~ 10 V , 4 ~ 20 mA, 가변 저항

가감속 시간 0.1 ~ 999 초 ( 제 1, 2 가감속 선택 가능)

다단속 운전 8 속까지 설정 가능

다기능 입출력 다기능 입력 P1,P2,P3

다기능 출력 MO ( 주파수 도달, 스톨 , 과부하 경보, 저 전압 경보 중 선택)

보호 기능 인버터 트립 과전류, 과전압, 저 전압, 과부하, 인버터 과열, 전동기 과열,

CPU Error

스톨 방지 과전류 방지

순시 정전 15 msec 이하 : 운전 계속

15 msec 이상 : 자동 재시동 가능

사용 환경 주위 온도 -10  ~ 40 ℃

습도 상대 습도 90 % 이하 ( 이슬 맺힘 현상 없을 것)

고도 1,000 m 이하

냉각 방식 강제 냉각

STARVERT - iG 사양 (400V)
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1. 설치

1.1  제품의 점검

l 인버터를 설치하기 전에 다음 사항을 확인하시고 문제점이 있으면 즉시 당사 또는 구입

하신 대리점으로 연락해 주십시오.

 - 제품의 사양이 주문 사양과 일치하는가?

 - 운반 중에 파손된 부분은 없는가?

l 당사 인버터의 형명은 다음과 같습니다. 정확한 사양인지를 확인하십시오.

SV 008 iG -2(1,4) U
 

l LG 인버터 STARVERT

l 최대 적용 가능 전동기 용량

l 인버터 시리즈 명

l 입력 전압:1(200V 단상), 2(200V 3상)

                     4(400V 3상)

l UL/CE 규격 인증품

        1.2  설치 환경

l 다른 모든 기기들과 마찬가지로 STARVERT-iG 도 좋은 환경에서 더 오랫동안 잘 동작

할 것입니다. 다음과 같은 사항에 유의하여 설치해 주십시오.

l 주위 온도 는 -10℃ ~ 40℃ 이내일 것: 배전반 내부에 설치하는 경우에는 냉각 팬

등을 사용하여 온도가 40℃ 이상 올라가지 않도록 해 주십시오.

l 부식성 가스, 염분, 습기가 많은 곳, 진동이 많은 장소를 피해 주십시오. 직사 광선이 닿

지 않도록 해 주시고, 물방울 등이 튀지 않도록 해 주십시오.

        1.3  인버터의 설치

l 인버터는 원활한 냉각을 위하여 반드시 수직으로 설치해 주십시오. 또, 인버터의 좌우

에는 각각 50 mm, 상하에는 각각 150 mm 이상의 공간을 확보해 주십시오.

        
A

A

BB

A : 150 mm 이상

B :    50 mm 이상

설치 및 기본 결선
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1.4  기종별 크기

l Type 1 : SV008iG-2U(S)          3.5lbs(1.6kg) / Unit : mm(inches)

l Type 2 : SV008iG-1U/SV008iG-2U/SV015iG-2U              4.2lbs(1.9kg) / Unit : mm(inches)

    

C

SPACE

S
V CONTROL

VECTOR

V A R IA B L E  F R E Q U E N C Y  D R IV E

DrivesG

M enu O perating Instruction C aution

L G   Industrial S ystems

설치 및 기본 결선

L G   Industrial S ystem s

M enu O perating Instruction

VEC T O R

CO NTROL
V

S
S PA C E

C

C aution

V A R IA B L E  F R E Q U E N C Y  D R IV E

G D rives
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l Type 3 : SV015iG-1U/SV022iG-2U/SV037iG-2U/                                    5.9lbs(2.7kg)

         SV008iG-4U/SV015iG-4U                                    6.4lbs(2.9kg)

           Unit : mm(inches)

설치 및 기본 결선

CONTROL
C

SPACES
V

VECTOR

V A R IA B L E  F R E Q U E N C Y  D R IV E

DrivesG

M enu O perating Instruction C aution

L G   Industrial S ystems
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l Type 4 : SV022iG-4U/SV037iG-4U                      7.6lbs(3.45kg) / Unit : mm(inches)

설치 및 기본 결선

S

C
V

CONTROL

VECTOR

SPACE

V A R IA B L E  F R E Q U E N C Y  D R IV E

G Drives

M enu O perating Instruction C aution

L G   Industrial Systems
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2. 기본  결선

2.1  Power 단자대

단자 명 기    능

R 전원 입력용 :

(S) l 220V 급 : 단상 220V(R-T), 3상 220V

T l 440V 급 : 3 상 440V

B1  외부 제동 저항 접속용

B2 (절대 Short 시키지마십시오)

U

V  3 상 출력, 전동기 접속용

W

☞ 주의 :
인버터는 고주파 스위칭을 하고 있으므로 누설 인덕턴스에 의해 방열판이나 인버터 본체에 전압

이 유기되는 경우가 있습니다. 감전 등의 위험을 막기 위해서 인버터 본체의 “E ”단자를 접지

시켜 주십시오.

    R    (S)    T    B1   B2     U     V    W

설치 및 기본 결선
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2.2  제어 단자대

단자명 기  능

VR 주파수 설정용 전원 (+11 VDC)

V1 주파수 설정용 전압 입력 (0 ~ +10 V)

I 주파수 설정용 전류 입력 (4 ~ 20 mA)

FM 출력 주파수 및 출력전압, 부하 전류 모니터용 펄스 출력

5G V1, I, FM 용 Common 단자

FX 정 방향 운전 지령

RX 역 방향 운전 지령

BX/JOG 인버터 출력 차단 지령/JOG운전 지령

RST 리셋 신호 입력

P1 다기능 입력 1 (출하 시 “다단속도 지령”)

P2 다기능 입력 2 (출하 시 “다단속도 지령”)

P3 다기능 입력 3 (출하 시 “다단속도 지령”)

CM FX,RX,BX,P1,P2,P3,RST 용 Common 단자

MO 다기능 출력 (출하 시 “속도 일치 신호”)

EXTG MO Common 단자

30A 이상 신호 출력 (A 접점)

30B 이상 신호 출력 (B 접점)

30C 이상 신호 출력 (Common)

     30A  30C   30B  FX  BX/JOG RST  CM   VR    V1   5G

         MO EXTG  RX    CM   P1   P2   P3    I    FM    5G

설치 및 기본 결선
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2.3  기본 배선도

IMIM

50mA

FM

5G

MO

EXTG

30A

30B

30C

DCP

DCN

B1

B2

E

W

U

V

1kΩ

T

R

S

FX

P2

P3

RST

CM

RX

BX

P1

VR

V1 (0~10V)

I (4~20mA)

5G

제동
저항기

제동
저항기

* 입력 전원

  1. 220V 단상 : SV008/015iG-1(R-T)

  2. 220V 3상  : SV008/015/022/037iG-2

  3. 440V 3상  : SV008/015/022/037iG-4

설치 및 기본 결선

+24V Max

DC 30V, 1A

AC 250V, 1A

Max

* 입력 전원
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3. 디지털 로더의 사용 방법

3.1 로더 기능

                            

 

   

                                 

                               

RUN

FUNC ▲ ▼

STOP

RESET

RUN FWD REV SET

로더 사용법

  UP Key
- .  Main  Group  에서  코드  이동

-. FU1, FU2 의 코드 이동 증가

-. 데이터 설정 모드에서

   데이터 양 증가

  DOWN Key
-. Main Group 에서 코드 이동

-. FU1, FU2 의 코드 이동 감소

-. 데이터 설정 모드에서

   데이터 양 감소

  표시부

-. 주파수, 전류 및 각종

      기능의  데이터를 표시

  FUNC Key
-. 데이터 설정 모드 시작

-. 데이터 설정 모드 완료

  Run LED

-. 운전 중 ON

  FWD LED

-. 정방향 가/감속시 점멸

-. 정방 향 정속 운전 시

   ON

  STOP/RST Key
-. 운전중에는 정지

-. 트립시에는 리셋

  RUN Key
-. 운전 지령

-. 운전방향은 Main Group

   에서 설정

  REV LED

-. 역방향 가/감속시 점멸

-. 역방향 정속운전시 ON

  SET LED

-. 데이터 설정 모드가

   시작되면 ON

-.  데이터 설정 모드가

   완료되면 OFF
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3.2 로더 사용 방법

l Main Group 의 코드 이동

 

 
l Function Group 1 의 코드 이동

            1)

            2)

1) 전원을 투입하면 Main Group 의 목표 주파

수(제 1 속) 설정 코드가 표시된다.
2) 인버터가 정상 운전시에는 nOn 을 표시하

지만, 트립시에는 트립정보를 표시한다.

l Function Group 2 의 코드 이동

로더 사용법

FUNC

▲▼

FUNC▼ ▲

FUNC

▲▼

FUNC
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l Main Group 의 데이터 설정 방법

-. 데이터 설정이 끝나면 설정된 데이터가 점멸하여 설정 완료를 나타낸다.

l 운전중 Main Group 의 전류 모니터 방법( 데이터는 설정되지 않는다.)

             

 

 

 

 
l 트립 발생시 Main Group 의 트립 종류 모니터 방법( 데이터는 설정되지 않는다.)

 

 

 

 

 

 

 

-. 트립이 발생하면  Main Group 에서 트립의 종류를 표시하며, ▲▼ Key 를 이용하여 트립 발생시

의 주파수 및 전류를 모니터 할 수 있다. 이때  LED 4개는 모두 점멸 상태에 있다.

-. 트립 상태는 STOP/RESET Key 를 이용하여 해제할 수 있으며, LED 는 OFF 된다.

l Function Group 1(2) 의 데이터 설정 방법

로더 사용법

RUN  FWD  REV  SET RUN  FWD  REV  SET RUN  FWD  REV  SET RUN  FWD  REV  SET

RUN  FWD  REV  SETRUN  FWD  REV  SET

FUNC FUNC ▼

FUNCFUNC

▲

RUN  FWD  REV  SET RUN  FWD  REV  SET RUN  FWD  REV  SET RUN  FWD  REV  SET

FUNC ▼ FUNC

RUN  FWD  REV  SET RUN  FWD  REV  SET RUN  FWD  REV  SET RUN  FWD  REV  SET

RUN  FWD  REV  SET

▲

STOP
RESET

FUNC FUNC

STOP
RESET

RUN  FWD  REV  SET RUN  FWD  REV  SET RUN  FWD  REV  SET

FUNC FUNC
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4. 기능 요약

Main Group

Display Function Range Remarks F
1)

Unit R
2)

Page

60.0 목표 주파수 0.00 ~ 400 정지시에는 목표주파수를, 운전

중에는 현재 운전중인 주파수를

표시. 다단속 운전일 경우에는 제

1속 주파수.

60.0 Hz Y 20

ACC 제 1 가속시간 0 ~ 999 제 1 가속시간.(H10 참조) 15.0 sec N 20

dEC 제 1 감속시간 0 ~ 999 제 1 감속시간.(H11 참조) 20.0 sec N 20

CUr 부하전류 0.0 ~ 60.0 출력전류의 실효치.(F35 참조) 0.0 A X 21

nOn Trip Display OC,Ov,Lv,

OLt,OH,

EtH,EXt,

bX,CPU

운전중 발생한 트립의 종류와 운
전 주파수, 출력전류를 표시.

nOn X 21

drC Motor
운전방향

F, r 모터의 운전방향을 설정할 수 있

으며 RUN/STOP 운전방법(F2)이 로

더로 설정되어 있을 경우에만 유

효.

F N 21

FU1 Function Group 1 1 ~ 58 출력 전압, 전류의 제어 및 인버터

보호에 관련된 기능을 설정.

1 Y  22- 40

FU2 Function Group 2 1 ~ 21 다단속 운전 및 단자대 입출력에

관한 기능을 설정.

1 Y  41-

45

1)  공장 출하치

2)  운전중 설정 가능 여부 ( Y : 설정 가능, N : 설정 불가, X : 데이터 설정 불가)

  

기능 요약
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Function Group 1

Display Function Range Remarks F Unit R Page

F 1 목표 주파수

설정 방법

0 ~ 1 0 : Digital, 1: Analog (F18참조) 0 Hz N 22

F 2 Run/Stop
운전방법

0 ~ 2
0 : Loader
1 : Fx = FWD, Rx = REV
2 : Fx = Run/Stop,
     Rx = REV/FWD

1 N 22

F 3 시작 주파수 0.01 ~ 5.00 0.2 Hz N 23

F 4 최대 운전 주파수 40.0 ~ 400 60.0 Hz N 23

F 5 기저 주파수 40.0 ~ 400 60.0 Hz N 23

F 6 V/F Pattern
설정 방법

0 ~ 2 0 : Linear, 1 : 2.0 승
2 : User V/F ( F14참조)

0 N 23 -

24

F 7 Hold Time 0.0 ~ 10.0 기동시 설정시간 동안 DC 제동. 0.0 sec N 24

F 8 FWD Boost 0 ~ 20 FWD 운전 시 Torque Boost

설정.

2 % Y 25

F 9 REV Boost 0 ~ 20 REV 운전 시 Torque Boost

설정.

2 % Y 25

F 10 Acc. Pattern 0 ~ 1 0 : Linear, 1 : S curve 0 N 25

F 11 Dec. Pattern 0 ~ 1 0 : Linear, 1 : S curve 0 N 25

F 12 출력전압 Level

조정

50 ~ 110 100 % 에서 최대 전압 출력. 100 % N 26

F 13 정지 Mode 0 ~ 2 0 : 감속 정지

1 : DC 제동(F 27 참조)
2 : Free-Run 정지

0 N 26

F 14 User V/F Freq. 1 0 ~ 400 - Freq.1 과 Volt. 1 은 Freq.2 와 5.00 Hz N 26

F 15 User V/F Volt. 1 0 ~ 100   Volt. 2 보다 작게 설정. 16 % N 26

F 16 User V/F Freq. 2 0 ~ 400 - 100 % : 최대 전압 출력
30.0 Hz N 26

F 17 User V/F Volt. 2 0 ~ 100 50 % N 26

F 18 Analog입력

Mode 설정

0 ~ 2 0 : 전압 입력 ( DC 0 ~ 10 [V])
1 : 전류 입력 ( DC 4 ~ 20 [mA])
2 : 전압 입력+전류 입력

0 N 27

F 19 Analog입력

Filter Gain

1 ~ 200 Analog 입력 전압의 응답 속도 100 % N 28

F 20 Analog 입력 Gain 50 ~ 100 Analog 입력 전압 Boost 100 % N 28

기능 요약
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Function Group 1

Display Function Range Remarks F Unit R Page

F 21 Analog 입력 Bias 0 ~ 100 Analog 입력 전압 Bias 0 % N 28

F 22 Analog 입력

방향 설정

0 ~ 1
0 : Direct
    (10v 입력 시 최대 주파수)
1 : Inverse
    (0v 입력 시 최대 주파수)

0 N 29

F 23 주파수 상한 Limit 0 ~ 400 운전 가능한 최대 주파수 60.0 Hz N 29

F 24 주파수 하한 Limit 0 ~ 400 운전 가능한 최소 주파수 0.00 Hz N 29

F 25 Jump 주파수 0 ~ 400 설정된 주파수 영역에서

운전 불가.

0.00 Hz N 30

F 26 Jump Band 0 ~ 30.0 Jump 주파수의 Band 설정. 0.00 Hz N 30

F 27 DC 제동 주파수 0.00 ~ 20.0 DC 제동 시작 주파수(F13참조) 5.00 Hz Y 31

F 28 DC 제동 전압 0 ~ 20 최대 출력 전압에 대한 % 값. 5 % Y 31

F 29 DC 제동

Block Time

0.0 ~ 5.0 DC 제동 시작 전

Free Run Time.

0.0 sec Y 31

F 30 DC 제동 시간 0.0 ~ 20.0 DC 제동 시간. 2.0 sec Y 31

F 31 Slip 보상 선택 0 ~ 1 Slip 보상 운전 선택(1: Active) 0 Y 32

F 32 Motor정격 Slip

주파수

0.00 ~ 5.00 Motor 명판 참조. 3.00 Hz Y 32

F 33 Motor 정격 전류 0.1 ~ 60.0 Motor 명판 참조. 3.6 A Y 32

F 34 Motor 무부하전류 0.1 ~ 60.0 무부하 운전 시 Motor 전류 1.6 A Y 32

F 35 인버터 설정
08.1 ~ 40.2
04.4 ~ 40.4

08.1(2):0.75kW 200V단상(3상)
37.4:3.7kW 400V 3상
*SV008iG-2U(S):08.2로 고정임

*04.2(4),40.2(4):수출품 전용임

08.2 N 32

F 36 Retry Number 0 ~ 10 Trip 발생 후 Reset 입력 없이

재시동 가능한 횟수.
0 Y 33

F 37 Retry Time 0.0 ~ 10.0 Retry 대기 시간 0.5 sec Y 33

F 38 Relay Mode 0 ~ 3 0 : Lv와 Retry 중에는 동작안됨

1 : Lv Trip 시 동작안됨

2 : Retry 중에는 동작안됨

3 : 모든 Trip 발생시 동작

0 Y 33

F 39 Stall Mode 0 ~ 7 0 : Stall 동작 안함.
1 : 가속,
2 : 정속,
3 : 가속+정속,
4 : 감속,
5 : 가속+감속,
6 : 감속+정속,
7 : 가속+감속+정속

0 Y 34

기능 요약
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Function Group 1

Display Function Range Remarks F Unit R Page

F 40 Stall Level 30 ~ 170
Stall Mode 동작 기준 전류

( 100% : 인버터 정격전류) 170 % Y 34

F 41 Over Load Level 30 ~ 150
과 부하 시 단자대 출력(H 2 참조),
100% : 인버터 정격 전류 150 % Y 35

F 42 Over Load Time 0.1 ~ 30.0 과부하 경보 신호 출력 시간 10.0 sec Y 35

F 43 Over Current

Time

0 ~ 60.0
인버터 정격전류의 180% 부하 시
설정된 시간 후 “Olt” Trip
발생.

60.0 sec Y 35

F 44 ETH 선택 0 ~ 1 전자 Thermal 동작 설정(“1”) 1 Y 36

F 45 ETH Level 30 ~ 150 -. 설정된 Level 이상의 전류가

   흐르면 “ETH” Trip 발생.
-. 60Hz / 1분 반한시 특성.

150 % Y 36

F 46 Motor Type 0 ~ 1 0 : General, 1 : Special 0 Y 36

F 47 순시 정전 재시동

선택

0 ~ 1 순시 정전 복귀 후

 Speed Search

0 Y 37

F 48 속도 서치

Acc. Time

0.1 ~ 10.0 Speed Search 가속 시간 2.0 sec Y 37

F 49 속도 서치

 Dec. Time

0.1 ~ 10.0 Speed Search 감속 시간 2.0 sec Y 37

F 50 속도 서치

Block Time

0.0 ~ 5.0 Speed Search 시작 전

 Free Run Time

0.0 sec Y 37

F 51 Reset Restart
선택

0 ~ 1 단자대 운전 시 사용 0 Y 38

F 52 Power On Start 0 ~ 1 단자대 운전 시 사용 1 Y 38

F 53 Carrier주파수

선택

3 ~ 15 3 : 3kHz, 15 : 15kHz

*SV008iG-2S는 3KHz 고정임.

3 KHz N 39

F 54 Parameter Read 0 ~ 1 1 : 인버터 본체로부터 Loader로
Parameter Copy 후 “0” 표시 0 N 39

F 55 Parameter Write 0 ~ 1 1: Loader로부터 인버터 본체로

   Parameter Copy 후 “0” 표시 0 N 39

F 56 Parameter Initialize 0 ~ 1 1: Parameter를 공장 설정치로

   초기화 한 후 “0” 표시

0 N 39

F 57 Parameter Lock U(L) 0 ~ 99 U: Unlock 상태, Password : 12

L : Lock 상태, Password : 12

U0 N 40

F58 AVR  선택 0 ~ 1 1 : 회생모드시 동작 선택 1 N 40

rt Main Group으로 복귀 X

기능 요약기능 요약
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Function Group 2

Display Function Range Remarks F Unit R Page

H 1 Multi-Input Mode 선

택

0 ~ 3 0 : 8 Step 운전 ( P1, P2, P3 )
1 : 4 Step 운전 ( P1, P2 )
     + 외부 이상 신호 ( P3 )
2 : 4 Step 운전 ( P1, P2 )
     + 제 2 가감속 ( P3 )
3 : 2 Step 운전 ( P1 )
     + 제 2 가감속 ( P2 )
     + 외부 이상 신호 ( P3 )
     ( H 3 ~ H 11 참조)

0 N 41

H 2 Multi-Output

Mode 선택

0 ~ 5 0 :주파수 도달 신호(B접점)
1 :주파수 도달 신호(A접점)
2 : Stall 동작 중 신호

3 : Over Load 신호

4 : Low -Voltage(Lv) 신호

5 : Run/Stop 신호

0 N 42

H 3 Step 2 주파수 0 ~ 400 10.0 Hz Y 42

H 4 Step 3 주파수 “ 20.0 Hz Y 42

H 5 Step 4 주파수 “ 30.0 Hz Y 42

H 6 Step 5 주파수 “ 40.0 Hz Y 42

H 7 Step 6 주파수 “ 50.0 Hz Y 42

H 8 Step 7 주파수 “ 60.0 Hz Y 42

H 9 Step 8 주파수 “ 30.0 Hz Y 42

H 10 제 2 가속시간 0 ~ 999
P3 ( H1=2 ) or P2 ( H1=3 )
입력시 설정된 시간으로 가속 20.0 sec N 43

H 11 제 2 감속시간 0 ~ 999
P3 ( H1=2 ) or P2 ( H1=3 )
입력 시 설정된 시간으로 감속 30.0 sec N 43

H 12 Multi-Meter Mode 설

정

0 ~ 2 0 : 주파수 (10V : 최대 주파수)
1 : 출력전압 ( 10V : 최대 전압)
2 : 부하전류 ( 10V : 인버터 정
     격전류의 180 % )

0 Y 43

H 13 Multi Meter Adjust 0 ~ 120 120 % : 12 V 출력 100 % Y 43

H 14 FDT 주파수 0 ~ 400 주파수도달 설정주파수(H2) 0 Hz N 44

H 15 FDT Band 0 ~ 30.0 주파수 도달 신호 Band 설정 0 Hz N 44

H 16 BX/JOG 선택 0 ~ 1 0 : BX 선택, 1 : JOG 선택 0 X 44

H 17 JOG 운전 주파수 0~ 400 H16=1일 경우 운전 가능 5.0 Hz X 44

H 18 입력 단자대 표시 RX,FX,RST,P3,P2,P1의 상태 X 45

H 19 고장 이력 1 1st Trip종류, 주파수, 전류 X 45

H 20 고장 이력 2 2nd Trip종류, 주파수, 전류 X 45

H 21 Version No. Soft ware Version Number X

Rt Main Group으로 복귀 X

기능 요약기능 요약
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5. 기능 설명

5.1 Main Group

설정 범위 : 0 ~ 최대 주파수(F4) Hz

관련 기능 : F1, F4, H3 ~ H9

l 정지 중에는 목표주파수를 표시하며 운전중에는 출력 주파수를 표시한다. 주파수 설정 (F 1)

이 <0>(Key) 로 설정된 경우, FUNC, ▲ , ▼ ,  key  를 이용하여 목표 주파수를  설정한다.

l 주파수 설정(F 1)이 <1>(Analog) 로 설정된 경우, 단자대의 V1 또는 I 단자(F 18)를        이용

한다.  단자대의 P1, P2, P3 의 입력 상태에 따라 해당되는 STEP의 목표 주파수를 표시한다.

(H3 ~ H9)

 설정 범위 : 0 ~ 999 sec

관련 기능 : F4, H10, H11

l 가속 시간은 최대 주파수(F 4) 까지 도달 하는데 걸리는 시간이며, 감속 시간은 최대 주파수

에서 0 Hz 까지 감속하는데 걸리는 시간이다.

l 제 2 가감속 시간은 H10, H11에서 설정할

수 있으며 Multi-Input Mode (H1)이 <2> 또는

<3>으로 설정되어 있을 경우 단자대의 P2,

P3 단자를 이용하여 제 2 가감속 시간으로

운전할 수 있다.

주파수 지령

제 1 가속시간, 제 1 감속시간

    주파수

         최대주파수

   시간

        가속시간          감속시간

Main Group 기능 설명
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표시 범위 : 0 ~ 60 A

관련 기능 : F35

l 운전중 인버터의 출력전류를 표시합니다. 인버터 설정(F35) 와 인버터 명판에 표기된 용량이

일치해야만 정확한 전류를 표시하므로 운전을 시작하기 전에 반드시 용량 확인이 필요함.

트립 종류 : OC, OLt, Ov, Lv, OH, EtH, Ext, CPU

관련 기능 : F35, F43, F44, H1

l 정상 운전 중에는 위에서와 같이 <nOn>을 표시하고, 트립시에는 트립의 종류 및 주파수와

전류를 표시한다. 자세한 사항은 인버터 트립 내용 및 대책을 참조한다.

 설정 범위 : F (정방향), r (역방향)

관련 기능 : F2

l Run/Stop 운전방법(F2) 이 <0>(Key) 로 선택되어 있는 경우에만 유효하며, <1> 또는 <2>로 설정

된 경우에는 단자대의 FX/RX에 의해 운전방향이 선택된다.

  

출력 전류 표시

트립 표시

운전방향 설정

Main Group 기능 설명
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5.2 Function Group 1

설정 범위 : 0 (Key), 1 (단자대)

관련 기능 : F18 ~ F22

l 0 : 로더를 이용하여 목표주파수를 설정할 수 있다.

l 1 : 단자대의 V1, I 단자를 이용한 외부 지령으로 목표 주파수를 설정할 수 있으며 Analog

입력 제어에 관한 기능은 F18 ~ F22 를 참조한다.

설정 범위 : 0 (Key), 1 (단자대), 2 (단자대)

관련 기능 : H3 ~ H9

l 0 : 로더의 RUN Key 와 Stop/Reset Key 를 이용하여 운전할 수 있다.

 

l 1 : 위의 그림에서와 같이 FX 가 입력되

면 정방향, RX 가 입력되면 역방향으로

운전되며 FX, RX 가 모두 ON 일 경우에

는 정지한다.

l 2: FX 가 입력되면 운전이 시작되며, RX

단자가 입력되면 역방향으로 운전하고

입력되지 않으면 정방향 운전된다.

주파수 설정 모드

운전 정지 모드

 출력주파수

정방향

역방향

FX-CM

RX-CM

ON

ON

 출력주파수

정방향

역방향

FX-CM

RX-CM

ON

ON

Function Group 1 기능 설명
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설정 범위 : 0.01 ~ 5.00 Hz

l 시동 주파수 : 인버터 전압이 출력되기 시작하는 주파수이다.

설정 범위 : 40.0 ~ 400 Hz

l 최대 주파수 : 인버터에 의해 최대로 운전 가능한 주파수이다. 모터가 허용하는 회전 속도를

넘지 않도록 주의한다.

설정 범위 : 40.0 ~ 최대 주파수

l 기저 주파수 : 인버터 정격전압이 출력되는

주파수이다.

☞ 주의 : 최대 주파수 값을 줄이면

             주파수에 관련된 데이터가

             최대 주파수 값으로 조정된다.
☞ 주의 : F24, F26, F32, H15 를 제외한

             주파수 관련 기능들은

             시동 주파수보다 작게 설정하면 0 Hz 로 설정되며 시동 주파수보다 크게

             설정해야 운전이 가능하다.

설정 범위 : 0 (Linear), 1 (2승 저감), 2 (User V/F)

관련 기능 : F8, F9,F14 ~ F17

l 0 : 출력전압과 출력 주파수가 일정 비율로 변하는 정 토크 부하에 적합하다. 컨베이어,

    주차 설비 등에 사용한다.

시동 주파수, 최대 주파수, 기저 주파수

    인버터

  정격전압

       시동주파수  기저주파수  최대주파수

V/F 패턴 설정

Function Group 1 기능 설명
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l 1 : 출력전압과 출력 주파수가 2승 저감 패턴으로 변하는 저감 토오크 부하에 적합하다.

    팬,펌프 등에 사용한다.

l 2 : 특수한 경우에 사용하며 사용자가 임의로 출력전압과 출력 주파수의 비율을 설정

       할 수 있다. 기동 주파수와 기저 주파수 사이에 2점의 주파수 및 전압을 설정할 수

       있다. 따라서 총 4점의 User V/F 패턴을 구성할 수 있다. F14 ~ F17을 참조한다.

   출력전압 [V]

    100%

 기저주파수

   << 0 : Linear >>     << 1 : 2승 저감 >>

      설정 범위 : 0.0 ~ 10.0 sec

      관련 기능 : F28

l 운전 지령이 ON되면 설정된 홀드 시간

동안 DC 제동 전압(F28) 을 출력한 후 가

속한다. 모터가 공회전중이거나 승강용

부하 등에서 가속시에 사용한다.

l Auto Retry (F36, F37) 이나 Reset Restart (F51)이

선택되면 상기 관련 기능 동작 중에는 홀

드시간은 무시됨.

   출력전압 [V]

    100%

 기저주파수

홀드 시간

    출력전압

DC 제동전압

     

       출력

     주파수

   운전지령
ON

홀드시간

Function Group 1 기능 설명
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설정 범위 : 0 ~ 20%

관련 기능 : F6

l 정회전 부스트량과 역회전 부스트량을

별도로 설정할 수 있다.

l V/F 패턴(F6)이 Linear / 2승 저감일 경우에

만 유효하며, User V/F 패턴에는 반영되지

않는다.

l 저속에서 고 시동 토오크가 필요한 부하

에 사용한다.

☞ 주의 : 부스트량이 클 경우 모터에 과전

류가 흘러서 과열될 수 있으니 주의한다.

설정 범위 : 0 ( Linear), 1 ( S Curve )

관련 기능 : H10, H11

l 가속 패턴과 감속 패턴을 별도로 설정

할 수 있다.

l S Curve 로 설정하면 실제 가,감속 시간

보다 약 10% 정도 가속시간이 길어진다.

l 제 2 가,감속시간(H10,H11)도 위에서 설

정된 패턴으로 가,감속 할 수 있다.

토오크 부스트 ( FWD / REV )

출력전압

 정회전부스트         정상 V/F

 역회전부스트

   FX-CM

   RX-CM

ON

ON

가속 패턴, 감속 패턴

출력주파수

       S Curve   Linear

       가속시간                  감속시간

Function Group 1 기능 설명
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설정 범위 : 50 ~ 110 %

관련 기능 : F5, F35

l 인버터 출력전압의 크기를 조정할 수 있

다. 전원전압보다 적은 전압 사양을 갖는

모터를 구동하는 경우에 사용 가능하다.

l 200V 단상 인버터(08.1, 15.1)를 선택하였을 경우에

는 출력전압의 크기를 110%로 설정하여 사용 하는

것이 바람직하다.

설정 범위 : 0 ( 감속 정지), 1 ( 직류 제동 정지), 2 ( Free-Run 정지)

관련 기능 : dEC ( Main Group), H11, F27 ~ F30

l 0 : 일반적인 경우에 사용하며 Main Group 의 dEC 또는 H11 에서 설정된 감속시간으로 감속

한다.

l 1 : 설정된 감속시간으로 감속을 하면서, 주파수가 DC 제동 주파수 이하가 되면 DC 제동 후

정지한다. ( F27 ~ F30 참조 )

l 2 : 정지 명령이 입력되면 인버터의 출력전압을 차단하여 모터는 Free-Run 한다.

설정 범위 : 0 ~ 최대 주파수, 0 ~ 100 %

관련 기능 : F3, F5, F6

l 사용자가 부하 특성에 맞게 V/F 패턴을 구성할 수 있으며 F6을 <2> 로 설정한다.

l F16 과 F17 은 F 14와 15 보다 크거나 같게 설정한다.

출력전압 조정

   출력전압

      100 %

       50 %

      기저주파수

정지 방법 선택

User V/F 설정

Function Group 1 기능 설명
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☞ 주의 : 정상 V/F 패턴에서 크게 벗어날

경우 모터가 과열될 수 있으므로 주의한다.

설정범위 : 0 ( 전압입력 ), 1 ( 전류입력 ), 2(전압입력+전류입력)

관련기능 : F1, F20 ~ F22

l F1 을 <1> 로 설정한다.

l 0 : 0 ~ 10 V 전압입력으로 목표주파수를

설정한다.

l 1 : 4 ~ 20 mA 전류입력으로 목표주파수

를 설정한다.

l 2 : 0 ~ 10 V 전압입력과  4 ~ 20 mA 전류 입력의 주파수 지령이 가산되어 목표주      파수를

설정한다.

   출력전압

  100% 정상 V/F

      

   F17

   F15

   시동주파수 F14        F16  기저주파수

Analog 입력 모드 설정

       설정주파수

  최대주파수

    0 V          10 V

               << 전압 입력 >>

       설정주파수

  최대주파수

    4 mA       20 mA

              << 전류 입력 >>

Function Group 1 기능 설명
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설정 범위 : 1 ~ 200 %

l 입력 Filter Gain : Analog 입력의 응답 시정수

이다.

l 빠른 응답 속도가 필요한 경우에는 Filter

Gain 을 작게 설정하고, 입력전압의 리플

이 클 경우에는 Filter Gain 을 크게 설정한

다.

설정 범위 : 50 ~ 100 %

l 입력 Gain : Analog 입력의 전압, 전류량에

따라 게인을 가변하여 설정 주파수를 최

대 주파수까지 설정할 수 있다.

설정 범위 : 0 ~ 100 %

l 입력 Bias : Analog 입력의 오프셋 값을 설정

한다.

l 50% 로 설정할 경우, 0V ( 4mA ) 입력시 목

표 주파수는 <최대주파수/ 2> 로 설정된다.

Analog 입력 Filter Gain, Gain, Bias, 방향 설정

     최대주파수

    시간

      입력전압

  10 V

   

    시간

1% 100% 200%

     최대주파수

                  50%

                            100%

        5 V(12mA) 10 V(20mA)

     최대주파수

  50 %

  최대주파수/ 2

    0 %

          0 V (4mA)  10 V(20mA)

Function Group 1 기능 설명
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설정 범위 : 0 ( 비례 입력)

          1 (반비례 입력)

l 0 : 주파수 지령이 Analog 입력과

     비례한다.

l 1 : 주파수 지령이 Analog 입력과

        반비례한다.

설정 범위 : 0 ~ 최대주파수

   0 ~ 상한 리미트 주파수

l 인버터의 운전주파수를 제한 하는 기능

으로 설정 주파수가 상하한 리미트 영역

밖에 있을 때 상하한 리미트 주파수로 운

전한다.

l 가감속시 하한 리미트 아래에서는 정상

가감속 한다.

     최대주파수

     0V(4mA)   10V(20mA)

        << 비례입력 >>

     최대주파수

       

  

      0V(4mA)   10V(20mA)

        << 반비례입력  >>

주파수 상하한 리미트

    출력주파수

   상한리미트

   하한리미트

설정주파수

Function Group 1 기능 설명
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설정 범위 : 0 ~ 최대주파수

   0 ~ 30 Hz

l (점프 주파수 ± 점프 밴드) 이내에는 목표주파수를 설정할 수 없다.

l 좌측 그림에서와 같이 점프 주파수를 10Hz, 밴드폭을 5Hz로 설정했을 경우, 5.01 ~ 14.9Hz 내

에서는 목표주파수를 설정할 수 없다.  또한 설정주파수가 증가하는 경우에는 5Hz에서 운

전되다가 설정주파수가 15Hz 이상일 때

운전주파수가 변동되며, 설정주파수가 감

소하는 경우에는 15Hz에서 운전되다가

설정주파수가 5Hz 이하일 때 운전주파수

가 변하게 된다.

l 이 기능은 기계의 진동 특성과 인버터의

출력주파수에 따라 발생할 수 있는 공진

현상을 방지하는데 사용한다.

주파수 점프, 밴드

    운전

    주파수

        5Hz  15Hz      설정주파수

설정주파수가

증가하는 경우설정주파수가

감소하는 경우

Function Group 1 기능 설명
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설정 범위 : 0 ~ 20 Hz

l 제동 주파수 : DC 제동 시작 주파수.

설정 범위 : 0 ~ 20 %

l 제동 전압 : 인버터 최대 출력 전압을 기준

으로 설정한다.

설정 범위 : 0 ~ 5 sec

l Block 시간 : 제동 전압을 출력하기 전에

설정된 시간 동안 인버터의 출력을 차단하는 시간이다.

설정 범위 : 0 ~ 20 sec

관련 기능 : F13

l 제동 시간 : 설정된 시간 동안 DC 제동 전압을 출력한 후 인버터 출력이 차단된다.

l F13 을 <1> 로 선택한 경우 정지 시 제동주파수에서 직류제동을 한다. 위치 결정 운전 등에

사용한다.

 

☞ 주의 : DC 제동 Block 시간을 0sec 로 설정하면 Free-Run 구간 없이 바로 직류전압을 모터에

인가하므로 과전류 트립이 발생할 수 있다.

DC 제동 주파수, 전압, Block 시간, 제동 시간

출력주파수

    제동주파수

   출력전압

     t1:Block 시간

     t2:제동시간

     제동전압

      

    t1     t2

Function Group 1 기능 설명
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설정 범위 :  0 ( NO), 1 ( YES )

설정 범위 : 0 ~ 5 Hz

l 정격 슬립 : 모터의 명판에 기재된 정격 회전수와 극수를 기준으로 하여 설정한다. 정격 회전

수가 1740 rpm(60Hz 기준) 일 경우, 정격슬립은 다음과 같이 설정한다.

정격 슬립 주파수 = ( 1800 - 1740 ) x 극 수 /  120 = 2 Hz

설정 범위 : 0.1 ~ 60 A

l 모터 정격 전류 : 모터 명판에 기재된 정격전류로 설정한다.

설정 범위 : 0.1 ~ 60 A

l 모터 무부하 전류 : 모터에 부하를 인가하기 전에 인버터 Main Group 의 <CUr> 에서 표시되는 전

류량을 입력한다.

l 부하 변동에 관계없이 모터의 속도를 일정하게 유지하는 데에 사용한다.

      설정 범위 :220V 단상: 08.1 (0.75kw), 15.1 (1.5kw)

                         220V 3상: 08.2 (0.75kw), 15.2 (1.5kw), 22.2 (2.2kw), 37.2 (3.7kw)

                         440V 3상: 08.4 (0.75kw), 15.4 (1.5kw), 22.4 (2.2kw), 37.4 (3.7kw)

관련 기능 : CUr ( Main Group ), F31, F39, F43, F44

l 인버터 명판에 기재된 용량으로 설정한다.
☞ 주의 : Main Group 의 전류 표시 및 각종 전류 관련 기능에 사용되므로 인버터 명판과  일

치하지 않을 경우 보호 기능이 오동작 할 수 있다.

슬립보상 선택, 정격 슬립, 정격 전류, 무부하 전류

인버터 용량 설정

Function Group 1 기능 설명



33

                 설정 범위 : 0 ~ 10

관련 기능 : F48 ~ F50

l 재시동 횟수 : 인버터 트립 후 재시동 할 수

있는 횟수를 설정한다. <0> 으로 설정할

경우 재시동 동작을 하지 않는다.

설정 범위: 0 ~ 10 sec

l 재시동 시간 : 트립 후 재시동 할 때까지의 대기시간이다.

 

l 인버터 트립에 의해 모터가 정지하는 것을 방지하기 위한 기능이며 트립이 발생하면 재시

동 시간 동안 대기한 후 속도 서치동작(F48~F50) 으로 정상 운전한다. 재시동 횟수 이상 트

립이 발생하면 인버터는 출력을 차단하게 되며 다시, 재시동 하려면 단자대 또는 로더의

Reset 단자를 이용하여 트립을 리셋시켜야 한다.

설정 범위 : 0 ~ 3

l 0 : Lv (입력 전압 부족) 트립과 자동 재시동 중에는 동작 안됨. 그러나 자동 재시동 횟수 이

상 트립이 발생하여 재시동 동작이 끝나게 되면 동작한다.

l 1 : Lv (입력 전압 부족) 트립 상태에서 동작 안됨.

l 2 : 자동 재시동 중에는 동작 안됨.

l 3 : 모든 트립 발생시 동작됨.

 

l 인버터 트립 발생시 고장릴레이의 동작 모드를 선택하는 기능이다. Lv트립 상태 또는 자동 재 시

동 중 고장 릴레이의 동작이 필요치 않을 경우, 0 ~ 2 번 중 하나를 선택하여 사용할 수 있다.

l 

자동 재시동( Auto Retry)

출력주파수        트립발생

     t             t    시간

                            t : 재시동시간

고장 릴레이 모드

Function Group 1 기능 설명
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설정 범위 : 0 ~ 7

관련 기능 : F35

l 0 : 스톨 방지 동작 안됨.

l 1 : 가속 중 스톨 방지.

l 2 : 정속 중 스톨 방지.

l 3 : 가속 및 정속 중 스톨 방지.

l 4 : 감속 중 스톨 방지.

l 5 : 가속 및 감속 중 스톨 방지.

l 6 : 감속 및 정속 중 스톨 방지.

l 7 : 가속, 정속 및 감속 중 스톨 방지.

설정 범위 : 30 ~ 170 %

관련 기능 : F35

l 스톨 레벨 : 인버터 정격 전류 기준임.

l 가속 중 스톨 방지 : 가속 중 출력 전류가 스

톨레벨에 도달하면 가속을 중지하고, 전

류가 스톨레벨 이하로 되면 다시 가속한

다.

l 정속 중 스톨 방지 : 정속 중 출력 전류가 스

톨레벨에 도달하면 감속을 시작하고, 전

류가 스톨레벨 이하로 되면 다시 가속하

여 정속 운전을 계속한다.

l 감속 중 스톨 방지 : 감속 중 DC Link 전압이

모터측 회생에 의해 과전압이

 발생할 수 있기 때문에 자동적으로 감속

비율을 조정합니다. 단, 제동저항을 접속하여

사용할 경우에는 감속중 스톨방지 기능을 설정하지

마십시오.

l 인버터 운전 중 과부하에 의한 모터의 스

톨 현상을 방지하기 위한 기능이다.

스톨 모드 선택, 스톨 레벨

   출력전류

   스톨레벨

     출력

     주파수

    시간

    << 가속중 스톨 방지 >>

   출력전류

   스톨레벨

     출력

     주파수

    시간

    << 정속중 스톨 방지 >>   DC Link

   전압

     출력

     주파수

    시간

    << 감속중 스톨 방지 >>

Function Group 1 기능 설명
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설정 범위 : 30 ~ 150 %

관련 기능 : F35, H2

l 경보 레벨 : 인버터 정격전류를 기준으로

한 비율이다. 다기능 출력 단자 모드(H2)

를 <3> 으로 설정한다.

설정 범위 : 0 ~ 30 sec

l 경보 시간 : 출력 전류가 경보레벨 이상이

면 설정된 경보 시간 후 다기능 출력 단자가 ON되고, 출력 전류가 경보레벨 이하로 낮아

지면 (경보 시간/2) 이후에 OFF된다.

설정 범위 : 0 ~ 60 sec

l 인버터 출력 전류가 전류 제한 레벨(인버터 정격전류의 180%) 이상으로 설정된 시간 동안

지속되면 출력을 차단하고 정지한다.

l 전류 제한 레벨은 좌측 표와 같

으며 전류량은 실효치이다.

과부하 경보 레벨, 경보 시간

  출력전류

     경보레벨

 M0-EXTG

   t         t/2      시간

ON

전류 제한 트립

구 분 0.75 kW 1.5 kW 2.2 kW 3.7 kW

220V 급 9 A 14 A 20 A 29 A

440V 급 5.0A  7A 10A 15A

Function Group 1 기능 설명
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Function Group 1 기능 설명

설정 범위 : 0(NO), 1(Yes)

l 1 : 전자 써멀 선택

설정 범위 : 30 ~ 150 %

관련 기능 : F35

l 전자써멀 레벨 : 인버터 정격 전류를 100%로 하였을 때 모터 정격을 나타낸 비율이다.

설정 범위 : 0 ( General), 1 ( Special)

l 모터 타입 : 모터 축에 팬(Fan) 이 부착되어 있는 경우에는 <0> 를 설정하고, 별도의 전원으로

모터의 팬(Fan) 을 구동할 경우에는 <1> 을 설정한다.

 

l 저속 운전 시 모터의 냉각을 고려한 보호특성을 얻을 수 있다. 전자 써멀 레벨은 모터 명

판에 기재된 정격전류에 맞게 설정한다. 전자 써멀의 동작 기준은 전자 써멀 레벨 설정 값을 기준으로

60 Hz, 1분이다.

l 설정 예 :

인버터(정격전류 11A)가 2.2kW(200V)이고 2.2kW(200V)모터(정격전류 8.6A)의 경우 60 Hz 운

전 시 전자 써멀 레벨을 86% 설정하고, 인버터의 출력 전류가 8.6 A 이상 1 분간 지속

되면 출력을 차단하고 EtH 트립을 발생한다.

           

전자 써멀(ETH) 선택, 레벨, 모터 타입

설정 레벨(%) = k x ( 모터의 정격전류 / 인버터의 정격전류 ) x 100

( k = 1.0  : 50 Hz 전원,

   = 1.1  : 60 Hz 전원 )

1.1 x ( 8.6 / 11 ) x 100 = 86 (%)
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설정 범위 : 0 (No), 1 (Yes)

l 순시 정전 재시동 선택 : 순시 정전 후 복귀 시에

재시동 동작을 선택한다.

설정 범위 : 0.1 ~ 10 sec

l 가감속 시간 : 스피드 서치 동작 중의 가감속

시간이다.

설정 범위 : 0 ~ 5 sec

l Block 시간 : 순시 정전 후 스피드 서치를 동

작하기 전까지 출력을 차단하는 시간. 재시동 시 트립이 발생할 경우에 사용한다.

 

l 순시 정전 후 복전 시에 모터를 정지시키지 않고 정상 속도로 복귀시키는 기능이다. 부족

전압 상태이거나 15msec 이내의 순시정전에서는 동작하지 않는다.

☞ 주의 : 이 기능은 부하의 관성 모멘트가 큰 부하에 적합하며, 마찰력이 큰 부하인 경우에

는 Reset Restart(F51)  기능이 적합하다.

순시 정전 재시동 선택, 가속/감속 시간, Block 시간

   입력전원

   모터속도

   출력전압

    t1 t2  t3     시간

 t1 : Block 시간, t2 : 가속시간, t3 : 감속시간

Function Group 1 기능 설명
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설정 범위 : 0(No), 1 (Yes)

관련 기능 : F2

l 0 : 좌측 그림과 같이 트립 발생 후 FX 단

자가 ON 되어 있는 상태에서 Reset 을 시

켜도 인버터는 운전되지 않는다. FX 단자

를 OFF 후 다시 ON 시켜야 운전을 시작

한다.

l 1 : 트립 발생 후 FX 단자를 ON 되어있는

상태에서 Reset 을 시키면 재시동한다. 이

경우 사용자의 부주의로 사고가 발생할

수 있으므로 주의하여야 한다.

     설정 범위 : 0(No), 1(Yes)

      관련 기능 : F2

l 0 : 좌측 그림에서와 같이 FX 단자가 ON

되어 있는 상태에서 전원을 투입하더라

도 운전되지 않고, 단자를 OFF-ON 해야

운전을 시작한다.

l 1 : FX 단자가 ON 되어 있는 상태에서 전

원을 투입하면 바로 운전을 시작한다. 이

경우 사고 발생의 우려가 있으므로 주의

하여야 한다.

리셋 리스타트(Reset Restart) 기능

출력주파수

  FX-CM

    Reset

   << No 로 선택한 경우 >>

ON

ON ON

트립발생

파워 온 스타트(Power On Start)

 입력전압

 출력주파수

   FX-CM

   << No 로 선택한 경우 >>

ONON

전원투입

Function Group 1 기능 설명
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설정 범위 : 3 ~ 15 kHz

l 캐리어 주파수를 낮게 설정하면 모터의 운전 중 소음이 증가하는 반면, 인버터로부터 발생

되는 노이즈 및 누설전류가 감소하고, 인버터 자체의 발열량도 감소한다.

설정 범위 : 0(No), 1(Yes)

l 파라미터 읽기 : 인버터 본체의 파라미터를

로더로 복사하는 기능이다.

l 파라미터 쓰기 : 로더의 파라미터를 인버터

본체로 복사하는 기능이다.

 

l 복수대의 인버터 파라미터를 동일하게

설정하는 경우 1대의 인버터에서 파라메

터 설정  후 인버터로부터 파라미터를 읽

어내어 나머지 인버터에 복사하는 기능

이다.  설정 후 읽기나 쓰기 동작이 완료되면 표시는 <1>에서 <F54,F55>으로 바뀌고, 만약

에러가 발생하면 <Err> 를 표시하며 Func Key 를 누르면 < F54,F55> 을 표시한다.

설정 범위: 0(No), 1(Yes)

l 모든 파라미터를 공장 출하치로 설정하는 기능이다. 초기화가 끝나면 표시는 <1>에서

<F56> 으로 바뀐다.
☞ 주의 : 초기화되면 인버터 용량이 08.2 로 설정되므로 먼저 인버터 용량을

     재설정해야 한다.

캐리어(Carrier) 주파수 선택

파라미터 읽기, 쓰기

     읽기

   로  더

    쓰기

      인버터  본체

SV-iG Loader
Starvert - iG

파라미터 초기화

Function Group 1 기능 설명
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설정 범위 : U 0 ~ U99, L 0 ~ L99

l 보호 기능 설정 : 공장 출하 시 보호 기능은 해제되어 있으며 <F57> 에는 <U0> 를 표시하고 있

다. 비밀 번호 <12> 를 입력하면 파라미터 보호가 설정된다.

l 보호 기능 해제 : 파라미터 보호가 설정되어 있으면 <F57> 에는 <L0>를 표시하고 있다. 비밀

번호 <12> 를 입력하면 파라미터 보호가 해제된다.

l 비밀 번호를 이용하여 설정된 파라미터를 보호하기 위한 기능이며, 파라미터 보호가 설정

되어 있으면 로더를 이용한 모든 파라미터의 변경이 불가능하다.

설정 범위 : 0(No), 1(Yes)

l 인버터가 회생 모드일 경우 AVR(자동전압 조정기능)을 선택하는 기능입니다.

l 인버터 출력단의 회생에너지에 의해서 DC Link Voltage가 상승할 경우 자동적으로 출력전압

량을 조절해 주는 기능입니다.

l 만일 F58(AVR)을 < 0 >으로 설정하면 감속시 OV Trip없이 더 빠르게 감속할 수 있지만 출력전

압이 약간 높아져서 모터측에 약간의 과열을 유발할 수도 있기 때문에 주의해서 사용하시

기 바랍니다.

파라미터 보호

AVR(Automatic Voltage Regulation) 선택

FUNC ▲

 RUN FWD REV SET

FUNC

 RUN FWD REV SET  RUN FWD REV SET  RUN FWD REV SET

FUNC

 RUN FWD REV SET  RUN FWD REV SET  RUN FWD REV SET RUN FWD REV SET

FUNC

FUNC FUNC ▲

Function Group 1 기능 설명
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5.3 Function Group 2

설정 범위 : 0 ~ 3

관련 기능 : H3 ~ H11

l 0 : 단자대의 P1,P2,P3 단자를 이용하여 8속 운전이 가능하며 각 스텝의 주파수는 H 3 ~ H 9

에서 설정한다.

l 1 : P1, P2 를 이용하여 4속 운전이 가능하며, P3 단자는 외부 이상 신호 입력으로 사용한다.

P3 단자를 ON 하면 출력을 차단하고

<Ext> 를 표시한다.

l 2 : P1, P2 를 이용하여 4속 운전이 가능하

며, P3 단자는 제 2 가감속 운전에 사용한

다. 우측 그림에서와 같이 P3 가 OFF 된

상태에서는 Main Group 의 ACC 에서 설정

된 시간으로 가속을 하다가, P3 가 ON 되

면 H 10 에서 설정된 시간으로 가속시간

이 바뀐다.

l 3 : P1 을 이용하여 2속 운전이 가능하며

P2 단자는 제 2 가감속, P3 단자는 외부

이상 신호 입력으로 사용한다.

다기능 입력 모드

1 속 2 속 3 속 4 속 5 속 6 속 7 속 8 속

FX / RX ON ON ON ON ON ON ON ON

P1 OFF ON OFF ON OFF ON OFF ON

P2 OFF OFF ON ON OFF OFF ON ON

P3 OFF OFF OFF OFF ON ON ON ON

  출력주파수

   시간

     FX/RX

        P3 ON

ON

Function Group 2 기능 설명
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설정 범위 : 0 ~ 5

관련 기능 : F39, F41, H14, H15

l 0 : FDT 주파수에 도달하면 단자대의 MO 단자가 ON(B접점) 된다. (H14 참조)

l 1 : FDT주파수에 도달하면 단자대의 MO 단자가 OFF (A접점) 된다. (H14 참조)

l 2 : 스톨 방지 동작 중에 MO 단자가 ON 된다. (F39 참조)

l 3 : 출력 전류가 과부하 경보 레벨 이상일 경우 MO 단자가 ON 된다. (F41 참조)

l 4 : 입력 전압이 부족 전압 레벨(Lv) 이하일 경우 MO 단자가 ON 된다.

l 5 : 운전상태가 RUN일 경우 MO 단자가 ON 된다.

설정 범위 : 0 ~ 최대 주파수

관련 기능 : H1

l 제 2속부터 8속 까지의

목표 주파수를 설정할 수

있으며 제 1속은 Main

Group에서 설정한다.

l 좌측의 그림은 H1 을 <0>

으로 설정한

 경우이다.

다기능 출력 모드

  출력주파수    4

      3

        2

          1
시간

    5

         6

     7

   8

  FX

  RX

  P1

  P2

  P3

ON

ON

ON ON ON ON

ON ON

ON

다단속 주파수 설정

Function Group 2 기능 설명
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설정 범위 : 0 ~ 999 sec

관련 기능 : H1

l 단자대의 P3 단자를 이용하여 가감속 시간을 변경할 수 있다. H1 을 <2> 또는 <3> 으로 설

정해야 한다. (H1 참조)

설정 범위 : 0 ~ 2

관련 기능 : H13

l 0 : 운전 주파수 모드이며 최대 주파수에서 10 V 를 출력한다.

l 1 : 출력전압 모드이며 출력전압이 인버터 정격전압일 때 10 V 를 출력한다.

l 2 : 출력 전류 모드이며 부하 전류가 인버터 정격전류의 150 % 일 때 10 V 를 출력한다.

설정 범위 : 0 ~ 120 %

l 다기능 메타의 출력 전압 양을 조정할 수

있으며 100 % 일 때 10 V 를 기준으

로,120 % 로 설정하면 12 V 가 출력된다.

제 2 가속 / 감속 시간

다기능 메타 모드 설정, 메타 전압 조정

다기능 메타 전압

            15V            평균전압 (10V)

    

              5.5ms    시간

Function Group 2 기능 설명
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설정 범위 : 0 ~ 최대 주파수

관련 기능 : H14

l 주파수 검출 레벨을 설정하며 운전 주파수가 설정된 레벨 이상이면 다기능 출력 단자가

ON/OFF 된다. H2 를 <0> 또는 <1>로 설정해야 한다.

설정 범위 : 0 ~ 30 Hz

l 주파수 검출 레벨의 밴드를 설정한다.

ㅍ 설정 범위 : 0 (BX 선택), 1(JOG 선택)

관련 기능 : H17

l BX/JOG 단자대를 이용하여 BX 운전과 JOG운전을 선택할 수 있다.

l 0 : BX/JOG 단자대를 BX로 사용가능 합니다.

l 1 : BX/JOG 단자대를 JOG로 사용가능 합니다.

주파수 검출 레벨, 밴드

출력주파수  검출주파수 밴드

  MO-CM

      << H2 를 <0> 로 설정한 경우>>

ONON

출력주파수  검출주파수 밴드

  MO-CM

      << H2 를 <1> 으로 설정한 경우>>

ON

JOG 운전 설정

Function Group 2 기능 설명Function Group 2 기능 설명



45

설정 범위 : 0 ~ 400Hz

관련 기능 : H16

 

JOG-CM

FX-CM

RX-CM

출 력 주 파 수 (Hz)

JOG 주파수

제 2가 속 제 2감 속

              로더의 7-Segment 를 이용하여 입력 단자의 상태를 모니터 할 수 있다.

              예를 들면 FX 와 P2 단자를 ON 하면 아래와 같이 표시된다.

l 운전중 발생한 고장 이력을 모니터 할 수 있다. 운전 중 트립이 발생하면 Main Group 에서

트립 정보를 표시하고, Reset Key 를 이용하여 트립을 해제하면 발생한 트립의 종류와 운전

주파수 및 전류가 H 19 에 저장된다. 그리고 H19 에 저장되어 있던 정보는 H20에 저장된다.

FUNC Key 와 ▲▼ Key 를 이용하여 트립당시의 주파수와 전류에 관한 정보를 얻을 수 있다.

입력 단자대 표시

고장 이력 1, 2

ON

OFF

    RX  FX  RST P3  P2  P1

l H18을 1(JOG선택)로 설정하였을 때

운전이 가능합니다.

l JOG 지령을 입력하여 정(역)회전운

전지령을 입력하면 설정된 주파수

로 JOG운전이 가능합니다.

l JOG 운전의 가감속 시간은 제 2가

감속 시간에 의해서 운전이 됩니다.

Function Group 2 기능 설명
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5.4 보호 기능

보호 기능 내       용

과전류 보호 출력전류가 인버터 정격전류의 200% 이상이 되면 인버터의 출력을 차

단한다.
☞ 주의 : 파워 모듈(IGBT) 의 소손 가능성이 크므로 원인을 제거한

후에 운전을 해야 한다.

과전압 보호 모터 감속시나 발전 부하에 의한 회생에너지에 의하여 주회로의 직류

전압(DC Link 전압)이 400V/800V 이상 증가하면 인버터의 출력을 차단한

다.

전류 제한 보호 F43 에서 설정한 시간 동안 인버터 정격전류의 180 % 이상 전류가 흐

르면 인버터의 출력을 차단한다.

 (F43 참조)

Heat-Sink 과열 냉각팬의 고장이나 냉각팬의 이물질에 의해 히트싱크가 과열하면 온

도 검출 소자가 동작하여 인버터의 출력을 차단한다.

전자 써멀 인버터 정격전류의 110 % 이상의 전류가 흐르면 F44 ~ F46 의 설정에

의하여 인버터의 출력을 차단한다.

과부하 내량 : 150% / 1분

외부 고장 신호 외부 고장신호를 이용하여 인버터의 출력을 차단 할 경우에 사용한

다. H1 을 <1> 또는 <3> 으로 설정한다.

저전압 보호 인버터의 전원전압이 저하하면 토크 부족이나 모터 과열이 발생하므

로 주회로의 직류전압(DC Link 전압)이 200V/400V 이하가 되면 인버터의

출력을 차단한다.

BX 보호 단자대의 BX 단자를 이용하여 비상 정지 시에 사용한다. 운전중 BX

단자가 ON 되면 인버터 출력을 차단하고 OFF 되면 재 기동한다.

CPU 에러 시스템의 노이즈 등으로 인하여 인버터의 Main CPU 에 이상이 발생할

경우 인버터 출력이 차단되며 STOP/RESET Key 를 이용하여 해제할 수

있다.

통신 에러 인버터 본체와 로더간의 통신에 이상이 발생할 경우 표시하며 운전에

는 영향을 미치지 않는다. 로더를 다시 착 탈하여 해제한다.

보호 기능
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6. 이상 원인 및 대책

보호 기능 이상 원인 대   책

과전류 보호 l 부하 GD2 에 비해 가감속 시간이

지나치게 빠르다.

l 부하가 인버터 정격보다 크다.

l 모터 Free-Run 중에 인버터를 기동

하였다.

☞ 가감속 시간을 늘인다.

 

☞ 인버터 용량을 키운다.

☞ 전동기가 정지된 후에 운전한다.

과전압 보호 l 부하 GD2  에 비해 감속시간이 너

무 짧다.

l 인버터 부하측의 회생 에너지가

크다.

l 전원 전압이 높다.

☞ 감속 시간을 늘인다.

 

☞ 회생 저항 옵션을 사용한다.

 

☞ 전원 전압을 확인한다.

전류 제한 보호 l 인버터의 부하가 정격 이상으로

크다.

l 인버터 용량 설정이 잘못되었

다.(F35)

l V/F 패턴 설정이 잘못되었다.

☞ 전동기 및 인버터의 용량을 부하

에 맞게 재선정한다.

☞ 인버터 용량을 바르게 설정한다.

☞ V/F 패턴을 조정한다.

Heat-Sink 과열 l 냉각팬 고장 및 이물질이 삽입되

었다.

l 냉각 계통에 이상이 있다.

l 주위 온도가 높다.

☞ 냉각팬의 교체 및 이물질을 제거

한다.

☞ 히트싱크의 상태를 확인한다.

☞ 주위 온도를 40℃이하로 한다.

전자 써멀 l 부하가 인버터 정격보다 크다.

l ETH 설정 레벨이 낮다.

l 인버터 용량 설정이 잘못되었

다.(F35)

l V/F 패턴 설정이 잘못되었다.

☞ 인버터 용량을 키운다.

☞ ETH 레벨을 조정한다.

☞ 인버터 용량을 바르게 설정한다.

☞ V/F 패턴을 조정한다.

외부 고장 신호 l 외부 고장이 발생하였다. ☞ 외부 고장 신호 단자(P3) 에 연결

된 회로 이상 또는 외부 이상  신

호 발생의 원인을 제거한다.

저전압 보호 l 전원 전압이 낮다.

l 전원 용량보다 부하량이 크다.

l 전원 측의 전자 접촉기가 고장이

거나 불량하다.

☞ 전원 전압을 확인한다.

☞ 전원용량을 키운다.

 

☞ 전자 접촉기를 교체한다.

이상 원인 및 대책
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7. 유지 및 보수

Starvert-iG 인버터 시리즈는 첨단 반도체 소자를 채택한 산업용 전자제품으로 온도, 습도,진

동 등 주의 환경의 영향이나 부품의 경년 변화에 의한 고장이 발생할 수 있습니다. 이를

미연에 방지하기 위해서는 일상 점검이 필요합니다.

7.1 유지 보수 시의 주의 사항

l 유지 보수 작업 시 작업자는 인버터의 전원 입력을 항상 직접 확인한다.

l 전원 차단 후에도 전력 회로에 있는 대용량 전해 콘덴서에 전원이 충전되어 있으므

로 완전히 전원이 방전된 것을 확인한 후 작업해야 합니다.

l 인버터 출력 전압의 직접 측정은 반드시 정류형 전압계로 측정해야만 정확한 전압

값을 측정할 수 있습니다. 기타 일반 전압계나 디지털 전압계는 인버터의 고주파

PWM 출력전압에 의해 오 동작을 하거나 잘못된 값을 표시합니다.

7.2 일상 점검

인버터 운전 시 다음 사항을 주의 깊게 관찰합시다.

l 설치 장소의 운전 환경은 적절한가?

l 냉각 계통의 이상은 없는가?

l 이상 진동은 없는가?

l 이상 과열은 없는가?

7.3 정기 정검

l 외부 환경에 의한 볼트, 너트 등이 느슨하거나 녹이 났는가?

☞ 조이거나 교환합니다.

l 인버터 내부나 냉각핀이 이물질이 들어갔는가?

☞ 에어를 이용하여 이물질을 제거합니다.

l 인버터 PCB 에 이물질이 많이 끼였는가.?

☞ 에어를 이용하여 이물질을 제거합니다.

l 인버터 PCB 의 각종 커넥터의 접촉은 이상이 없는가?

☞ 커넥터의 바른 접속을 확인합니다.

l 냉각팬의 회전 불량, 전해 콘덴서의 외형 변화 및 용량 감소, 마그네틱 콘택터의 접

촉 불량 등 이상이 없는가?

☞ 이상 시 교환합니다.

유지 및 보수
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8. 제동 저항기

     8.1. 제동 저항기 구성

  제동 저항기는 알루미늄 Case 내부에 제동 저항과 과열 방지를 위한

  온도 센서로 구성되어 있습니다.  제동 저항기의 사용법은 제동저항의 Manual 을

  참조하십시오.

 8.2. 제동 저항기 적용 기준

 8.2.1. 표준 적용

적용 인버터 [kW] SV008i

G-2(1)

SV015i

G-2(1)

SV022i

G - 2

SV037i

G - 2

SV008i

G - 4

SV015i

G - 4

SV022i

G - 4

SV037i

G - 4

저항 용량 [W] 300 400 400 400 400 400 400 400

저항 값 [Ω] 100  50  40  40 200 160 100 100

평균제동토오크

[%]

150 150 100 100 150 150 100 100

허용제동빈도[%]  25  15  15  10  15  15  15  10

허용제동시간[sec]  60  30  30  30  30  30  30  20

8.2.2.  제동량이 적을 때

적용 인버터 [kW] SV008i

G-2(1)

SV015i

G-2(1)

SV022i

G - 2

SV037i

G - 2

SV008i

G - 4

SV015i

G - 4

SV022i

G - 4

SV037i

G - 4

저항 용량 [W] 120 120 120 120 200 200 200 200

저항 값 [Ω] 100  50  40  40 200 160 100 100

평균제동토오크

[%]

150 150 100 100 150 150 100 100

허용제동빈도[%] 2.5 1.5 1.5 1 3 2 2 1

허용제동시간[sec] 10 5 5 3 5 2.5 3 1.5

8.2.3.  제동 저항기 제품 Code

제품 Code 제품 명 제품 Code 제품 명

048010027 MCRA 120W 100ΩJ 048010031 MCRB 300W 100ΩJ

048010026 MCRA 120W  50ΩJ 048010036 MCRB 400W 200ΩJ

048010025 MCRA 120W  40ΩJ 048010035 MCRB 400W 160ΩJ

048010030 MCRA 200W 200ΩJ 048010034 MCRB 400W 100ΩJ

048010029 MCRA 200W 160ΩJ 048010033 MCRB 400W  50ΩJ

048010028 MCRA 200W 100ΩJ 048010032 MCRB 400W  40ΩJ

제동 저항기 Option
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9. 원격조작 Option

9.1.  원격조작 Option 구성

 원격조작 Option 은 Panel 고정용 Plastic Mold Cover 와 연결용 Cable 로 구성되어 있

습니다.

 

 

      

     9.2. 원격조작 Option 제품 Code

   

제품 Code 제품 명

   048010021 Panel 고정용 Plastic Mold Cover

   048010022 연결용 Cable ( 2m )

   048010023 연결용 Cable ( 3m )

   048010024 연결용 Cable ( 5m )

       

원격조작 Option

Panel 고정용 Plastic

Mold Cover

연결용 Cable

주의) 연장용 Cable 을 지정된 제품 이외의 제품을 사용할 경우에는

      Loader 의 전압 강하 및 Noise 유입에 의한 오 동작이 일어날 수

      있으니 반드시 지정된 제품을 사용하여 주십시오.



아래 스티커는 기능설정 및 내용관리가 필요할때, 인버터 앞면 또는 조작판넬에 부착하여 사용하십시요.

 1. 기본 기능  2. 표준 운전 기능

이     름 설정 범위 이     름 설정 범위

60 목표 주파수 0.00 ~ 400 60 F40 Stall Level 30 ~ 170 170

ACC 제 1 가속시간 0 ~ 999 15 F41 Over Load Level 30 ~ 150 150

dEC 제 1 감속시간 0 ~ 999 20 F42 Over Load Time 0.1 ~ 30.0 10

CUr 부하전류 0.0 ~ 60.0 0 F43 Over CurrentTime 0 ~ 60.0 60

nOn Trip Display 주1) 참조 nOn F44 ETH 선택 0 ~ 1 1

drC Motor운전방향 F, r F F45 ETH Level 30 ~ 150 150

FU1 Function Group 1 1 ~ 58 1 F46 Motor Type 0 ~ 1 0

FU2 Function Group 2 1 ~ 21 1 F47 순시 정전 재시동선택 0 ~ 1 0

 2. 표준 운전 기능 F48 속도 서치Acc. Time 0.1 ~ 10.0 2

F1 목표 주파수설정 방법 0 ~ 1 0 F49 속도 서치 Dec. Time 0.1 ~ 10.0 2

F2 Run/Stop운전방법 0 ~ 2 1 F50 속도 서치Block Time 0.0 ~ 5.0 0

F3 시작 주파수 0.01 ~ 5.00 0.2 F51 Reset Restart선택 0 ~ 1 0

F4 최대 운전 주파수 40.0 ~ 400 60 F52 Power On Start 0 ~ 1 1

F5 기저 주파수 40.0 ~ 400 60 F53 Carrier주파수선택:주3)참조 3 ~ 15 3

F6 V/F Pattern설정 방법 0 ~ 2 0 F54 Parameter Read 0 ~ 1 0

F7 Hold Time 0.0 ~ 10.0 0 F55 Parameter Write 0 ~ 1 0

F8 FWD Boost 0 ~ 20 2 F56 Parameter Initialize 0 ~ 1 0

F9 REV Boost 0 ~ 20 2 F57 Parameter Lock U(L) 0 ~ 99 U0

F10 Acc. Pattern 0 ~ 1 0 F58 AVR 선택 0 ~1 1

F11 Dec. Pattern 0 ~ 1 0 rt

F12 출력전압 Level조정 50 ~ 110 100  3. 보조 기능

F13 정지 Mode 0 ~ 2 0 H1 Multi-Input Mode 선택 0 ~ 3 0

F14 User V/F Freq. 1 0 ~ 400 5 H2 Multi-OutputMode 선택 0 ~ 5 0

F15 User V/F Volt. 1 0 ~ 100 16 H3 Step 2 주파수 0 ~ 400 10

F16 User V/F Freq. 2 0 ~ 400 30 H4 Step 3 주파수 0 ~ 400 20

F17 User V/F Volt. 2 0 ~ 100 50 H5 Step 4 주파수 0 ~ 400 30

F18 Analog입력Mode 설정 0 ~ 2 0 H6 Step 5 주파수 0 ~ 400 40

F19 Analog입력Filter Gain 1 ~ 200 100 H7 Step 6 주파수 0 ~ 400 50

F20 Analog 입력 Gain 50 ~ 100 100 H8 Step 7 주파수 0 ~ 400 60

F21 Analog 입력 Bias 0 ~ 100 0 H9 Step 8 주파수 0 ~ 400 30

F22 Analog 입력 방향 설정 0 ~ 1 0 H10 제 2 가속시간 0 ~ 999 20

F23 주파수 상한 Limit 0 ~ 400 60 H11 제 2 감속시간 0 ~ 999 30

F24 주파수 하한 Limit 0 ~ 400 0 H12 Multi-Meter Mode 설정 0 ~ 2 0

F25 Jump 주파수 0 ~ 400 0 H13 Multi Meter Adjust 0 ~ 120 100

F26 Jump Band 0 ~ 30.0 0 H14 FDT 주파수 0 ~ 400 0

F27 DC 제동 주파수 0.00 ~ 20.0 5 H15 FDT Band 0 ~ 30.0 0

F28 DC 제동 전압 0 ~ 20 5 H16 BX/JOG 선택 0 ~ 1 0

F29 DC 제동Block Time 0.0 ~ 5.0 0 H17 JOG 운전 주파수 0 ~ 400 5

F30 DC 제동 시간 0.0 ~ 20.0 2 H18 입력 단자대 표시

F31 Slip 보상 선택 0 ~ 1 0 H19 고장 이력 1

F32 Motor정격 Slip주파수 0.00 ~ 5.00 3 H20 고장 이력 2

F33 Motor 정격 전류 0.1 ~ 60.0 3.6 H21 Version No.

F34 Motor 무 부하전류 0.1 ~ 60.0 1.6 주1) 보호기능에는 OC,Ov,Lv,OLt,OH,EtH,EXt,bX,CPU 기능이 있습니다.

F35 인버터 설정 주2) 참조 08.2 주2) F35(인버터 설정치)

F36 Retry Number 0 ~ 10 0           (400V 3상)

F37 Retry Time 0.0 ~ 10.0 0.5         08.4 : 0.75kW

F38 Relay Mode 0 ~ 3 0         15.4 :  1.5 kW

F39 Stall Mode 0 ~ 7 0         22.4 :  2.2 kW

        37.4 :  3.7 kW

 * 아래의 4개 용량은 수출품 전용이기 때문에 설정하지 마십시오.

   -. 04.2 : 0.37kW(200V)

   -. 40.2 :   4.0kW(200V)

   -. 04.4 : 0.37kW(400V)

   -. 40.4 :   4.0kW(400V)

주3) F53(캐리어 주파수):SV008iG-2U(S)의 경우 3KHz 고정입니다.

                            37.2 :   3.7kW

15.1 :   1.5kW        15.2 :   1.5kW

                            22.2 :   2.2kW

(200V 단상)           (200V 3상)

08.1 : 0.75kW        08.2 : 0.75kW

공장출하

 설정값
공장출하

 설정값

화면

표시

화면

표시
 고객
설정값

 고객
설정값
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